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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST 4.0

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikaciji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace dostawy i montazu wyposazenia statego rozbieralnego dla
zadania: ,MALA ARCHITEKTURA Budowa infrastruktury rekreacyjno-sportowej wraz z sitownig zewnetrzng i placem
zabaw na terenie basenu w Zdunach”

1.2 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogo6lne.

1.3 Klasyfikacja robét wg Wspélnego Stownika Zamoéwien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej
45212140-9 | Obiekty rekreacyjne

2.  WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji sg:

» Urzadzenia zabawowe — wg projektu:
- slupy nosne: profile stalowe zabezpieczone podktadem cynkowym i malowane proszkowo,
- podesty: sklejka antyposlizgowa wodoodporna 18 mm,
- dachy i bariery: ptyta HDPE/HDPE tréjwarstwowe z frezowanymi rysunkami,
- zjezdzalnie: ptyta HDPE + blacha nierdzewna,
- porecze, zejscia, wejscia, uchwyty: rury stalowe nierdzewne,
- panele, wejscia przejscia rurowego — ptyta HDPE,
- liny: liny z rdzeniem stalowym z oplotem z polipropylenu, tgczone poprzez plastikowe lub aluminiowe
konektory.
Urzadzenia zgodne z normg PN-EN 1176

HUSTAWKA WAHADEOWA PODWOJNA STALOWA

29m

7.7m
DANE TECHNICZNE
Max. wysokoil upadku 14m
Wymiary (dl x szer ¥ wys) 347x 211 x251m
Powierzchnia zderzenia 7, 7x29m
Pole powierzc hni zderzenia 223 m’
Zalecana nawierzchnla Zpodnie znormg 1176-1:2017

HUSTAWKA WAHADEOWA PODWOJNA STALOWA
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DANE TECHNICZNE
Max. wysokost upadku 14m
Wymiary (di x szer x wys) 332%1,88x235m
Powierzehnia zderzenia 77%29m
Pole powlerzchni zderzenta 223m’

HUSTAWKA STALOWA BOCIANIE GNIAZDO

Zalecana nawlerzchnia

23m

DANE TECHNICZNE
Max, wysokodc upadku
Wymiary [dl x szer x wys)
Powierzchnia zderze nia
Pole powierzchni zderzenia
Zalecana nawlerzchnia

Zgodnle znormg 1176-1:2017

14m

261lx211x251m
7.7%x23m

17.5m’

Zeodnie 2 normg 1176-1:2017
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ST 4.0

ZESTAWA ZABAWOWY

BUJAK KOLO RATUNKOWE

} 128m
DANE TECHNICZNE
Max wysokosé upadiu 12m
Wymiary (di x szer x 902x3,41x284m

Powierzchnia zderze nia 128x6,3m

Pole powierzc hni

542m’

Zalecana nawierzchnia Zgodnie z normg 1176-1:2017

DANE TECHNICZNE
Max. wysokast upadku
Wymiary (di x szer x wys)
Powierzchnia ederzenia
Pole powierzchni zderzenia
Zalecana nawierzchnia

05m

0,55x 055 x047m

4.0m

125m

Zgodnie znormg 1176-1:2017
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BUJAK SPREZYNOWY RYBKA

DANE TECHNICZNE
Max wysokest upadku 0Am
Wymiary [dl x szer x wys) max 1,57 x0.27x L.O5m
Powierzchnia rderzenia @3.0m
Pole powierzchni zderzenia 7am
Zalecana nawierzchnia Zgodnie 2 norma 1176-1:2017
STOZEK TWIST
o>
DANE TECHNICZNE
Max wysokodd upadku 1.0m
Wymiary (dl x szer x wys) 2,08 x 2,08 x2,25m
Powierzchnia zderzenia B55m
Pole powierzchni zderzenia 238m’
Zalecana nawlerzchnia Zgodnie z norma 1176 1: 2009
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HUSTAWKA WAGOWA

=y

6.0m
DANE TECHNICZNE
Max. wysokodt upadku 1.0m
Whymniary (dl x szer x wys) 300x044 x1,10m
Powierzchnia zderzenia 60x23m
Pole powierzchni zderze nia 129m'
Zalecana nawierzchnia Zgodnie rnormg 1176-1:2007

» Urzadzenia sitowni zewnetrznej — wg projektu
Wyciag gérny/Wyciskanie siedzac Seria Fitness FIT-WG/FIT-W5S

380m

530m
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DANE TECHNICZNE
Wycigg gomy: Wymiary [di x ser x wys) 204x0,79%1,90m
Funke je urzgdzenia: Powierzchnla zderrenia 53ix38m
Urzgdzenie wemacnia | buduje migsnie Katki piersiowe), Pole powierzchni zderzenia 182 m'
grabictowe | ramion.
Sposdb dwiczenia:
Usigdiwygodnie na siedzisku, oprzyj plecy. Zlap oburgc
uchwyty. Dociinij je do siebie 2decydawanym, ale plynnym
ruchem, 2ginajac rece w lokciach, Wi do pozycjl
wy|sclowe|. Powtdrz cwiczenie,
Wciskanie siedzac:
Funkcje urzadzenia:
U rrgdzenie wzmaenia | buduje migsnie Katki plersiowe],
gribietowe | ramion.
Sposth twiczenia:
Usigd# wygodnie na sledrisky, oprzyj plecy. Ziap oburga
uchwyty, Odepchnij e od siebie zdecydowanym, ale
plyrinym ruchem, prostujac rece. Wrod do pozyci
wyjsciowsi,
Twister/Wahadio Seria Fitness FIT-TW/FIT-WH
14z
E;: ) "' I
s
@ =
a i
44m |
DAMNE TECHNICZNE
Twister: Wymiary (df x szer x wys) 1,42 x0,89x 1,40 m
Funkcje urzadzenia: Powierzchnla :derzenia 44x39m
Urzadzenie wemacnia migénle brzucha | bioder, Korystrie Pole powierzchni zderzenia 14,4 m’

wplywa na spalanie tha nki thuszcrowe).

Sposdb cwiczenia:

Mocno chwyt za uchwyty. Stopami stari na ohrotowej
platformie. Uzywajac jedynie bioder wykonuj jednostajnie
ruchy skretne w obu kie runkach naprzemiennie.

Wahadio:

Funkeje urzqdrenia:

Urzadzenie usprawnla dolne partie dala. Aktywizuje odcinek
pasa biodrowego, wzmacnia kregostup w credd lgdiwiowo:
krzyzowej. Poprawia koordynacjg ruchowa,

Sposdb wicenia:

Mocno chwyt za uchwyty, Stopy postaw na platformie,
Whykonaj nuchy wahadlowe w prawo i lewo,
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Pajacyk

Pajacyk:

Funkcje urzadzenia:

Urzdeenie isprawnla dolne partie ciala. Aktywizuje odcinek
pasa biodrowego, wamacnia krggostup w Qeid lgdiwiowo-
krzytowe]. Poprawia koordynacje ruchowy.

Sposdb dwiczenia:

Mocno chwyt za uchwyty. Stopy postaw na platformie.
Whknnai ruchy wahadiowe w orawo | lewo lednoczesnle

Seria Fitness FIT-PJ
TN :
e s | e
- 1089, &
ol
- 4
390m
DANE TECHNICZNE
Whymlary (db & 2er x wys) 089 x0,B8x130m
Powierzchnia zderzenia 39x23m
Pole powierzchni zderzenia 18m’

*Moizliwose konfigurac)i urzgdzenia z pylenem lub innym
urzadzeniem fitness.
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Prasa noina

Prasa nokna:

Funkcje urzadzenia:

Urzaczenie altywizuje kofczyny dolne. Wplywa na
rozbudowe migini nog, posladkow | dolnych migsni brzucha,
Sposdb cwiczenia:

Usigdi wygodnie na siedrisku. Oprry stapy o platformy.
Prostujac nogi, 2decydowanym ruchem odepchnij sig od
urzadzenia | wrde do porycli wylsclowe|

Seria Fitness FIT-PN
|ﬁ\| ﬁ"
1 1 .
1t JI 5 | £
- 0.79, - 8
o™
3.60m
DANE TECHNICZNE
Wymiary (d x szer x wys) 079x1,21x1.90m
Powierzchnia rderzenia 36x28 m
Pole powierzchni zderzenia 9,1m’

*mMothiwodl konfiguragi urzgdzenia z innym urzgdreniem
fitness,
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Motylek Seria Fitness FIT-ML

s
ER
E|l ™ |
© .
o
|
L i
DANE TECHNICZNE
Matylek: Wymiary (di x =zer x wys) 089x1.02x195m
Funkcje urzadrenia: Powierzchnia zderzenia 4,0x 26 m
Urzgdzenie wzmacnia migénie katki piersiowe, plecdw | Pole powierzchni zde rzenia 9,6m’
ramion. _ .
Spostb éwiczenia: *Moihwoid konfiguracji urzgdzenia 2 innym urzgdzeniem
fitness

Usigdi wygodnie na siedzisku, oprzyj plecy. Ziap oburgcz
uchwyty. Sciagni) uchwyty przed siehie. Wrid do paydji
wyliciowe]. Powtdrz dwiczenie.
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tawka do éwiczen

tawka do dwiczen:
Funkcje urzadzenia: Urzgrzenie wamacnia | buduje migénie
brrucha.

Sposdb cwiczenia:
Poléd sie na faweczee. Stopy zahacz o dolny dratek, rgce

zaldi za glowe lub skrzyiuj na klatce piersiowe. Unied tuldw
napinajac miesnie brzucha. Opuéé ciato powalnym ruchem.
Powtorz cwiczenie,

Seria Fitness FIT-LW
g baa i .
AT _.l o EI
174 2l
i
470m
DANE TECHNICZNE
Wymiary [di x szer xwys) 1,74 x080x1.20m
Powierzchnia zde renia 47x21m
Pole powlerzchni 2derzenia 9.0 m*

*Moiliwosc konfiguracji urzgdzenia z inmym urzgdzeniem
fitness.

»  Stojak na rowery — na 17 stanowisk, stalowy ocynkowany ogniowo
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzagdzen stosowac sprawne technicznie $rodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ robét i wiasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniaé
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzglgdem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU ELEMENTOW WYPOSAZENIA
Montaz wszystkich elementéw wyposazenia $cisle zgodnie wedtug wskazan wybranego producenta.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ELEMENTOW WYPOSAZENIA ORAZ ICH MONTAZU

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatéw, sprzetu i $rodkéw transportu podano w ST 0.0
Wymagania ogélne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakos$ci robot, materiatéw i urzagdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakos$ci robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

W zaleznosci od rodzaju robét i warunkéw wystepujgcych na budowie odbiér konstrukcji z drewna moze by¢
przeprowadzony czesciowo w trakcie robét (odbiér miedzyoperacyjny) oraz po zakoriczeniu robét.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogédlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogélne”.

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llo$¢ robdt oblicza sie wedtug pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptaciji Inspektora nadzoru i muszg
posiada¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

Jednostki obmiarowe:

W szt mierzy sig:

»  Urzadzenia zabawowe, fawki, kosze na $mieci i inne wymienione w specyfikaciji

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdlne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogélne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogolnej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. SIwz

2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robot, zatwierdzona przez
Zamawiajgcego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

3.  normy
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4. aprobaty techniczne
5. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

Normy:
Urzadzenia zabawowe wykonane zgodnie z normg PN-EN 1176-1:2017-12 oraz PN-EN 1176-3:2017-12

1.
2. Instrukcje montazu wybranych producentow
3. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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