SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
2019 rok
I. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT 88T
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych w zwigzku z
Budowa obejmujaca
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etap I -odc .ul Strazacka - m.Chachalnia , 1=625 mb
Administrator drogi : Powiatowy Zarzad Drog w Krotoszynie
INWESTOR : Gmina ZDUNY
1.2. Zakves stosowania
Szezegolowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacii robdt wymienionych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres robot cbjetych 8ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii obejmuja wymagania ogolne, wspélne dla robot objgtych nizej
wymienionymi specyfikacjami:
D,01.00,00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01 .01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych ,usunigcie drzew .wykopy 01.02.02
D.02. 01.01 Formowanie nasypow
D.03.66,00 ODWODNIENIE DROGI
D.03.02.01. Kanalizacja deszczowa- odwodnienie drogi
D,04,060.00, PODBUDOWY
D.04.01.0%1. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioz
D.04.02.01 W-wa odsaczajaca z piasku
D.04.03.01 QOczyszczenie skropienie warstw konstrukeyjnych emulsja asfaltows
D.04.04.02. W-wa podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mech.
D.05.00.00. NAWIERZCHNIE
D.05.03.05 W-wa écieralna z betonu asfaltowego AC 11 § 50/70
D.06.03.01 Uzppelnienie poboczy
D.08.00.0¢. ELEMENTY ULIC
D.08.01.01. Krawezniki betonowe
D.08.04.01 Wjazdy do posesjt
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
14,1, Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$é techniczno-uzytkows
{droge) albo jego cze$é stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczay (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel),
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.
1.4,3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4, Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.5, Jezdnia - cz¢sé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.
1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielgcymi jezdnie.
1.4.8, Konstrukcja nawierzchni - ukdad warstw nawierzchni wraz ze sposcbem ich polaczenia.
£.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni,
1.4.11.  Rejestr obmiaréw - akceptowany przez InZyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczef, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.



1.4.12.  Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakoéci materiatéw oraz robét.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obeiazef od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodue warunki dia muchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czymikow
atmosferyeznych,

b) Warstwa wiaZaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralna a podbudows, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shizaca do wyrdéwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace]
nawierzchni,

d) Podbudowa - dolna czgéé nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spehniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzehni, Moze
ona skladaé si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nodnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g)  Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

k) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej. i)  Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody
przedostajacej si¢ do nawierzchni,

1.4.15. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi tub
obiektu mostowego.

1.4.16. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos$é wykonywanych robot z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okredlony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego
rodzaju robot budowlanych,

1.4.18. Pas drogowy wydzielony liniami rozgramcza;acymt pas terenu przeznaczony do umleszczama w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigeych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.19. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszezenia
urzadzen bezpieczefhstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.21. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna tub fizyczna bedaca autoremn dokumentacji projektowej.

1.4.24, Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego polaczenia.
1.4.25, Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, shuzace do przeplywu
matych ciekoéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.26. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzielo Iudzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢éé dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obieltu bedacego przedmiotem robdt.

1.4.29.. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sie z pelngj $ciany, slupoéw tub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyh, komér.

1.4.30. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Rozpietosé teoretyczna - odlegloéé migdzy punktami podparcia (Jozyskami), przesta mostowego.



1.4.32. Szerokoéc catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglosé miedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukeji
obiektu, mierzona w knii prostopadiej do osi podhiznej, obejmuje calkowita szerokos$¢ konstrukeyjng ustrofu
niosacego.

1.4.33. Szeroko$é uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzehni) przeznaczona dla poszezegoinych rodzajow
ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcii przy jezdni
dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.34, Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.35. Zadanie budowlane - czesé przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catosé konstrukeyjng hub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkeji techniczno-uzytkowych. Zadante
moze polegaé na wykonywaniu robot zwigzanych z budows, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej ub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiaj acy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumeniacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa wytyczenie przez uprawnionego geodete lokalizacji i wspolrzedne punktow glownych
trasy oraz reperow, odpowiedzialno$é za ochrong wytyczonych punktow pomiarowych do chwili odbioru
kohcowego robot, Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawcea odtworzy i utrwali na wlasny koszt,
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacjg projekiowa;

- Zamawiajacego,

- sporzadzona przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodno$é robdt z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig
cze$é umowy, a wymagania wyszezegdlnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegolnych dokumentoéw obowiazuje kolejnosc ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawea nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszezenn w dokumentach kontraktowyeh, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomié Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboly i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacija projektows i SST.

Dane okredlone w dokumentacji projektowej i w SST bedq uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli
muszy by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszezalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektows lub SST i wplynie to
na niezadowalajacy jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposdb okreslony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposdb
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosei w dzien i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.



Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreSlonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez. Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacii robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng
umowna,

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie irwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie ulrzymywacé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spoltecznodei 1 innych,

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonaweg w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w ceng
UMowng,

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawea ma obowiazek znad i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturainego.

W okresie trwania budowy i wykaficzania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony érodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen tub uciazliwodci dia osob lub
wlasnoéci spoleczngj 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
fego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagain bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatdw, magazynow, skladowisk, ukapdw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosel i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i clekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6, Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowey.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach,

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy,

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywoluj acych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczna wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na $rodowiske.

Materialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika
(np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wladciwych organdw administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8, Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroneg instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wladciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzed w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasows dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomié Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne] przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzeti
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5,9. Ograniczenie obcigzen osi pojazddw

Wrykonawea stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy.
W szczegOlnoci Wykonawea ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagaf okreSlonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sa uwzglednione w cenie umownej,

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty zakoficzenia robot (do wydania potwierdzenia zakofczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbior ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczat
roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa 1 innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie
informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoleil i inne odnoéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1, Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot Wykonawea przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania
Tub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrodla
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszezonego Zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2, Pozyskiwanie materiaiow miejscowyeh

Wykonawea odpowiada za uzyskanie pozwolen od whascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek Zrodel miejscowych wlaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczyé Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekeji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za spefnienie wymagan ilociowych i jakoéciowych materialow z
jaktegokolwiek zradta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialdw do robot.



Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywac]i terenu po ukoficzeniu robdt.

Wiszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad edpowiednio do wymagan umowy lub
wskazaf Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszczegoinione w dokumentach umowy.

Eksploatacja #rodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
ohszarze,

2.3, Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okredlonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosei.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekeje wylworni, bedg zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw w czasie
przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cz¢dci wytwomni, gdzie odbywa si¢ produkeja
materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4, Materialy nie odpowiadajigce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zlozone
w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych
robot, niz te dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem .

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$c 1 wlasciwo$¢ do robot i byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w mszcach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu

w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze ¢o najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie duzszym, jesli bedzie to wymagane dla badait prowadzonych przez Inzyniera,
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdZniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i

powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie or gamzac]l
robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnoéé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenic robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa,

Sprzet bedacy whasnoécia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaci¢ przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich érodkéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakodé wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowei, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speimac wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazeh na osie i innych parametréw technicznych. Srodli transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazef na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
watunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych materialow
i wykonywanych robot, za ich zgodnoéé z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pimie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawee w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosel za ich doktadnose.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptact lub odrzucenia materialow i elementdw robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badafi materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkeji 1 przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszosci, wyniki badafi naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozZniej niz w czasie przez niego WYZNACZoNyit, po ich otrzymaniu przez
Wykonaweg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakeSci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanic i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia
]akosm w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Iniyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé: a) czg8¢ ogolng opisujaca:

~ organizaciec wykonania robdt, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczae,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszezegdinych elementow robot,

- system (sposéb i procedurg) proponowanej koniroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub laberatorium,
ktéremu Wykonawea zamierza zlecié prowadzenie badan),

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badaf laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowt,

b) czesé szezegdlown opisujaca dia kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i iloéé $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw, lepiszezy,
kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utraty ich wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzed, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoinych
elementow robot,

- sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady koatroli jakesci robdt

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona jakosc
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.



Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czgstotliwodcia zapewniajaca
stwierdzenie, 2e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robdt zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaj g
wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaj 4 wymaganiom norm okreélajacych procedury
badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwick niedociagnigeiach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personclu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te bedy tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigeia w pracy
laboratorium Wykonawey zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pabieranie prébek

Probki bedy pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy byé z jednakowym prawdopodobieistwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mieé zapewniong mozliwo$é udziatlu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwodei co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone =
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaf pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawcee do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposdb zaakceptowany przez Iniyniera.

6.4. Badaniza i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera,

Przed przystapieniem do pomiaréw hyb badaf, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow 2z wynikami badan jak najszybciej, nie poZniej jednak
niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakoécl i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialéw u zrédia ich wytwarzania { zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawgey i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenial
zgodnosé materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badaft dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier moze pobieraé probki materialéw i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badah wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych fub dodatkowych badaf, albo oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnodci materiatéw i robdt z dokumentacja projektowa i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badafi i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawee.

6.7, Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okreglonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:



- Polskg Normg lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okrestong w pkt 1
i ktore spelniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badah wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badah beda dostarczone przez Wykonawee
Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, kitre nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumienty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresic od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia } nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata techniky, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisert Wykonawey 1 Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szezegdlnosci:
- date przekazania Wykonawey terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakodci i harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegdlnych elementow robét,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzentiu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych t ulegajacych zakryciu, czgéciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwag1 i propozycie Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatyczaymi,
- zgodnos$é rzeczywistych warunkaow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacie o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi do
ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajeciem
stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceft Wykonawcy robét.
{2) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementdw robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje
do rejestru obmiardw,
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnodci materialoéw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera.
{4) Pozostate dokumenty budowy



Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a) zgloszenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimti i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencie na budowie.

(5) Przechowywanie dolkumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odiworzenie w formie
przewidzianej prawem,

Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego. '

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okre§laé faktyezny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentaciy projektowa i 88T, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiary robdt dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukofczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg
mstrukeji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej platnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaweg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreflania ilosci robdt i materialéow

Dlugosci i odlegtoéci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz finii
osiowe;j.

Jesh SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, obj¢toci beda wyliczone w m jako dhlugosé
pomnozona przez Sredni przekrdy.

Iiosci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach fub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadad wazne swiadectwa legalizacii.

Waszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach,

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar tobdi podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzehni lub objetoéci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice noga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do rejestru obmiardw, kidrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbicrdw robot
W zalezno$cei od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czefciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2, Odbiér robét zanikagacych i ulegajacych zakryciu
Qdbior rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoéci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacii ulegng zakryciu.
Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robdt.
Qdbioru robodt dolconuje Inzynier,
Gotowosd danej czedci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciagu 3 dui od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie InZyniera.
Jakodé i iloéé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badad laboratoryjnych i w oparcin o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjq
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeéciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ifosci i jakodci wykonanyeh czesci robot. Odbioru czeSciowego robot dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt, Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

8.4, Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalne] ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich tHogci, jakosci i
wartosci.

Calkowite zakofhczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnodci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow,
wynikOw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robét
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie
§cieralnej Iub robotach wykofczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, 2e jako§é wykonywanych robdt w poszezegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona warto$é wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

§.4.2. Dokamenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokél odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty: 1. dokumentacje
projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji
umowy,
2 szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uvzupelniajace lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z SST 1 ew. PZJ,

7.opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbiory, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

Srysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wiasciciclom urzadzed,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,

10.kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbiory ostateczaego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot,
Wizystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
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Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym,

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 | Qdbidr ostateczny robot”,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia ogdlne

Podstawy platnodel jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozyeji kosziorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenlonyeh ryczaltowo podstaws platnosel jest warto$é (kwota) podana przez
Wrykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednosikowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sic na jej wykonanie, okredlone dla tej roboty w SST 1 w dokumentaciji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beds obejmowad:

- rtobocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$é zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na
teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztam,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT,

9.2. Robely nieprzewidziane

Roboty nieprzewidziane sg to roboty konieczne, kidrych nie mozna bylo przewidzieé na etapie projektowania oraz
takie, ktore wyniknely w trakeie realizacji robét.

W cenie ofertowej nalezy uwzgledni¢ rezerwe na roboty nieprzewidziane stanowiaca uzgodniony z
Zamawiajacym procent wartosct roboét podstawowych.

Cena ofertowa stanowi sume wartoéci robot podstawowych i rezerwy na roboty nieprzewidziane.

Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane nastapi na podstawie Protokotu Koniecznoéci sporzadzonego

przez Wykonawee i Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonego przez Zamawiajacego. Protokol koniecznoéci

winien by¢ zatwierdzony przed wykonaniem robédt 1 sporzadzony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysu
ofertowego lub na podstawie kalkulacji w przypadku robot, na ktore nie ma cen jednostkowych. Roboty te beda
wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutéw zalgczony do oferty.

Zamawtajacy zaplact Wykonawcy za faktycznie wykonane roboty konieczne z rezerwy na roboty
nieprzewidziane,

W przypadku gdy nie wystapity roboty nieprzewidziane Wykonawea i Inspektor Nadzoru sporzadza Protokol
Koniecznogei o braku tych robdt, a Cene Umowna umniejszy sie o warto$¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.

9.3. Warunki umowy { wymagania egolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejnuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokiunentach, a nie wyszezegolnione w kosztorysie.

9.4, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow 1 organizacii ruchu obejmige;

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymezasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiani bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) koustrukeje tymczasowej nawierzcehni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowai i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.

Koszt virzymania objazddw/przejazddw i organizacii ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowan ptonowych, poziomych, barier
dwiatel,

(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow 1 organizaci ruchu obejmuje:

{a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414). z pbdzniejszymi zmianami

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pozniejszymi zmianami).
D.01.01,01, Qdtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

SPECYTIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
Poz. i1

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowyeh w zwiazku z ¢

Budowa obejmujaca
Przebudowe drogi powiatowe] nr 5165 P Zduny - Chachalnia
etap I -0dc ul Strazacka m.Chachalnia , 1625 mb
Administrator drogi : Powiatowy Zarzad Drog w Krotoszynie
INWESTOR : Gmina ZDUNY
1.2. Zakres stosowania

1.2 Zakres stosowania
Szczegdlowa specyfikacia techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymicnionych wpkt, 1.1. .
1.3, Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacii dotyczq rasad prowadzenia robol zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celir odiworzenic w terenie przebicgu trasy drogowej oraz polozenia obiekiow inzynicerskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punkiow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwinzanyeh z odiworzeniem trasy i punktow wysokesciowych wehodza:
a) sprawdzenic wyznaczenia syluacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych na
dlugosci 0,625 km
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
¢) wyznaczenic przekrojow poprzeczaych,
d) zastabilizowanie punktéw w sposcb trwaly, ochrona ich przed zniszczenicm oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie 1 ewentualte odtworzenie,
€) wyznaczenic migjsc remontow, rozbiorek, poszerzen, rohdt ziemnych
) Zgloszenie przez uprawnionego geodetg do Powiatowego Qérodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartogralicznej koniecznosci
przelozenia { lub zabezpicczenia) poza proj. jezdnie punktow osnowy geodezyjnej oraz zabezpieczenie w trakcie prowadzenia
robot pozostalych punktéw osnowy zaznaczone na podkladzie geodezyjnym.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1, Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2, Pozostale okrelenia podstawowe sy zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definigjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 1.4,
1.5, Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczgee materialow
Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, slupki betonowe
aibo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.
Pale drewniane umieszezone poza granicy robot ziemnych, w sasiedziwic punkidw zalamania trasy, powinny miec $rednice od
0,15 do 0,20 m & dhagoé€ od 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okole 0,30 m, adla
punktéw utrwakanych w isthiejacej nawierzchni bolce stalows Srednicy 5 mm # dlugodei od 0,04 do 9,05 m,

WSwiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przeked) prosiokatny. Do odtworzenia punkidw referencyjnych nalezy
stosowaé bolee metatowe 1 farbe chlorokauczukowy koloru zoltego.

3, SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlic wymagania dotyczace sprzefi podano w D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odiworzenia sytuacyjnego trasy i punklow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzgt:

- niwelatory,

-~ tyczki,

- laty,

- tafmy stalowe, szpitki.

Sprzet stosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanic wymagane
dokladno$ci poniaru.

4, TRANSPORT

4,1, Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w S8T B-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzeta | materialow

Sprzet i matertaly do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymu srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogblne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymaganta ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykenywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukejami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawicrajgee Iokalizacje i wspolrzedne
punktéw gléwnych trasy oraz reperdw. 3 Wytyczenie w terenie wspolrzednych glownych punktéw trasy oraz Reperow nastepuje
poprzez geodetg uprawnionego w ramach niniejszej SST na zlecenie Wykonawcy.

W oparcin o materialy dostarczone przez Zamawinjacego, Wykonawea powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegblowego wylyczenia robot.

Prace pomtiarowe powinay by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednic kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawea powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych
trasy i (lub) reperow roboczych, Bledy fe powinny bye usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawcea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projeklowej sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi
teretu, Jezeli Wykonawea stwierdzi, e rzeczywiste 1zedne terenu istolnie roznia sig od rzednych olreslonyeh w dokumentacji
projektowesj, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nic powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowicdnicj decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z ro7nic rzgdnych terenu podanych
w dokumentacji projoklowej i rzednych rzeczywistych, akceptowsne przez Iniyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zanicchanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciqzg Wykonawce.
Wszysikie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawey, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wicrzcholkowe, punkly glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okredlajace w
sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punkidw. Forma i wzér tych oznaczed powinny byé
zaakceplowane przez Inzyniera,

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczef w czasie {rwania robét. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszezone przez Wykonawee Swiadomie Iub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcey,

Wazystkie pozostale prace pomiarowe konicczne dla prawidtows; realizaci robdt natezq do obowiazkow Wykenawey.

5.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysekosciowych

Punkty wicrzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny byé zastabilizowane w sposob trwaly, pray uzyciu pali drewnianych
lub shupkdw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomoeniczych, polozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna
odleglosé pomigdzy punktami glownymi na odeinkach prostych nie moze przekracza¢ 300 m.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparcin o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacii
projektowej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punklach giéwnych i w punktach posrednich w odleglo$ci zalezncj od charakterystyki
ferenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw,

Dopuszozalne odchylenic sytuacyjne wytvezongj osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wigksze niz 5
cm. Rzegdne niwelety punktow osi frasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscia do 1 ¢m w stosunkn do rzgdnych niwelety
okreslonych w dokumentacii projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniceie pali z osi trasy jest dopuszezalne tytko wowezas, gdy Wykonawea robot zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, wmieszezonych poza granicg robdt.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych ( poszerzeh jezdni )obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okreslenic granicy roboét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w micjscach wymagajacych
uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w micjscach zaakeeptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac w
przypadku nasypow o wysokoscei przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glgbszych niz I metr. Odleglosé migdzy palikami lub
wicchami nalezy dostosowaé¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$é ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzeczaych.

Profilowanic przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanic nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq
projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakesci robot

Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakoéci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy

prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie

z wymaganiami padanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostky obmiarowy jest km (kilometr) odiworzonej trasy w terenie.

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.

8.2. Sposob edbioru robot

Qdbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenic nastgpuje na podstawie szkicdw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych

lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawea przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | km wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenic punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktdéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszezenicm i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczma G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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